
HLT-151通信简介

HLT-151扭矩传感器支持 RS-485 通信，支持 MODBUS-RTU 和主动上传协议。

通信模式有三种,分别为通信模式 0，通信模式 1，通信模式 2。通信模式 0 是与本

公司配套的软件和仪表进行通信的协议。通信模式 1 是标准 MODBUS-RTU 协议。通信

模式 2 是ASCII 主动上传协议。本传感器所有的通信模式数据位均为 8，且无奇

偶校验。下面分别介绍这三种协议的具体通信格式。

1.1 仪表主动上传协议（通信模式 0）
如果您配备了本扭矩传感器的扭矩显示仪表或本公司设计的上位机，或者由于特殊情况 需

要使用本通信模式。请将通信模式改为 0，其数据传输速度为每秒 50次，同时发送扭矩数

据与转速数据。

1.2 ASCII主动上传协议（通信模式 2）
如果使用的是 ASCII主动上传，请将通信模式设置为 2。如果您需要改变传输速率，只需要

改变波特率即可，传感器改为 57600波特率后，数据上传速度自动变为 500次每秒，其他波特

率均为 200次每秒，由于 ASCII主动上为了保证速度和稳定性，其只发送实时扭矩数据。其一

段数据格式如下：

2B 30 2E 30 30 30 31 0D
将其通过 ASCII码表转换出来其数据为:

+ 0 . 0 0 0 1 \CR

使用上位机接收到的数据如下:

1.3 MODBUS_RTU 协议（通信模式 1）
(注：XXH表示 16进制，10H转换为 10进制为 16)

传感器机码：传感器为从机模式，默认机码为 01H。
波特率：波特率从 9600到 38400，使用 MODBUS_RTU通信时建议采用 19200波特率，因为



实测数据较为稳定，通信距离较长。

停止位：默认停止位为一位与两位，默认为两位停止位。

03H命令：可以读取当前转速值，扭矩值与功率值等。

05H命令：可以完成清零，恢复出厂操作。

10H命令：可以修改系数，滤波，小数点等。

通信实例：nn为机码，crc0为 CRC 校验的低位，crc1为 CRC校验的高位。使用 Commix软
件可以自动计算校验码，且 PLC大部分自带数据校验功能。

03H功能码实例

发送：nn 03 00 00 00 02 crc0 crc1 读取扭矩测量值(long)
返回：nn 03 04 d1 d2 d3 d4 crc0 crc1 (d1-d4扭矩测量数据)

05H功能码实例

发送：nn 05 00 00 ff 00 crc0 crc1（清零操作）

返回：nn 05 00 00 ff 00 crc0 crc1

10H功能码实例

发送：nn 10 00 06 00 02 04 d1 d2 d3 d4 crc0 crc1（修改滤波）d1-d4为滤波值，高位在前

返回：nn 10 00 06 00 02 crc0 crc1
(10H命令下，清零与恢复出厂，d1-d4写入 00 00 00 01即可)

地址 参数名称 支持指令 简要描述

06H 数字滤波 03H,10H 滤波值越大，数据越稳定，但变化较为缓慢。

08H 小数点 03H,10H 显示小数点位，默认为 2

0AH 开机清零 03H,10H 0：不清零 1：清零

0CH 变送零点 03H,10H 变送硬件零点输出

0EH 变送满度 03H,10H 变送满偏硬件输出值

10H 变送量程 03H,10H 传感器量程输入

12H 转矩方向 03H,10H 转矩方向的改变

14H 通信速率 03H,10H 波特率，1--9600, 2--14400, 3--19200, 4--38400
16H 通信机码 03H,10H 初始值为 1，根据需求修改

18H 停止位 03H,10H 0：2 位停止位 1：1位停止位

1AH 系数 03H,10H 实物趋近标定完的结果，不建议修改

00H 清零 05H,10H 建立新的零点

02H 恢复出厂设置 05H,10H 清除用户修改的数据

00H 扭矩值 03H 当前输出转矩，单位为 NM
02H 转速 03H 当前转速，单位为 RPM
04H 功率/10W 03H 当前输出功率，单位为 KW
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